Interprétation géométrigue : M(z) M’(z’) distincts et A(zp) .....

| ZB'ZA | - AB
Zp-Zc )

Zp-Z —,
arg(ﬁ):(CD,AB)

arg(ze-za) =( U ,AB) (2 7)

arg(%):(OT\/I;,W) (2m)

Lieux

z : affixe du point M (a;b) e IR2
axeldes z = a + ib (forme algébrique)
i inai z=r(cos(B) +isin (6 .
imagjinaires M{z=a+ib) { S = [r( 0] ©) ©) (f. trigo.)
b po--oemo =1Lt
z = re'? (forme exponentielle)
oMLzl A
1 ! = |z| = module dez=\/a2+b2
argly)
1 | ; 0 = arg(z) = (4,0M) (z_# 0)
O| u a axe des
réels cos(0) = F
a = Re(z) partie réelle du nombre complexe z def. par b
b = Im(z) partie imaginaire du nombre complexe. z sin(0) =~
Vecteurs et distances
7 affixe de OM’ : on note O_(z) Distance OM = | z |
(zg — zp) affixe de AB :onnote AB (zg — zp) Distance AB = | Zg - zA|
Conjugué : | Z = a - ib| M(z) symétrique de M(z) par rapport a (Ox)
(-2 |— —
747 =747 (z’)_ 7’ 7=77 Z =z Z7=(2)"

Module : |r: |z] = module de z :\/a2+ b2| (r=|z| = distance OM)

1Zl=1z| |lzz]=]z] 2] z_ 1z
A 7z’
l-z|=]z| | |z2"|=]z|" (neZ) | 2’ nonnul

lztz’ |<|z]+| 2’|

lz|=0

z=0

Argument (z #o etz #0) : |arg(z)=6=( u ,

OM)def.a2rn présl o n’a pas d’argument

arg(z) = - arg(2) (2n)

arg(- z) = m +arg(z) (2x)

arg(zz’) = arg(z)+ arg(z’) (2n)

arg(z") = nxarg(z) 2rn) (n € Z)

arg(2) = - arg(2) (2n)

arg( %) = arg(2)- arg(z’) (27)

Bilan: z=[r;0]==re'®

etz =[r;0’] =1 el (z et z’ non nuls)

zz [rr 6+9] e (00 "==[r"no] =r"e'("™ (nez)
11 q-1g Z_rr.gp1=Leie0
Lo g=te ZoLio0)-Le

z=0
ou arg(z) =0 (n)
z=0
M appartient a ’axe des imaginaires purs SSi : _I
ou arg(z) > (m)

M appartient a ’axe des réels ssi : {

AM =t

M appartient au cercle C( centre A(z,) ; rayon r) ssi
| Z-2Zpn | =r

donc ssi

Pour M(z) distinct de A(z,) et B(zg)

i arg(22) = (MA, MB) =5 (r)

(%2}

alors M e au cercle C de diamétre [AB] privé de A et B.

w

i arg(; B Z MA, MB’ 2rm) alors M e un arc AB du cercle C privé de A et B.
2

Z5-Z

(%2}

i arg( ) (MA MB) 0 (m) alors M e a la droite (AB) privée de A et B.

w

i arg( zA_—z) = (MA, MB) =0(2n) alors M e a la droite (AB) privée du segment [AB]

si arg( 2 Zg” Z) (MA,MB)=n (2r) alors M € au segment [AB] privé de A et B.
Si | Z ZA | = gl\'\: 1 alors Me a la médiatrice du segment [AB].

Pour M(z) distinct de A(z,), on pose v vecteur tel que (T, V)=0@2n)

alors M e a ladroite (A, v ) privée de A.
alors M e a la demi-droite (A, v ) privée de A.

Siarg(z-zp) = (u AM) 0 (n)
Siarg(z-zp) = (u AM) 0 (2n)

Transformations du plan (k réel non nul)

t : translation de vecteur T(zg) : M’=t(M) ssi 7’=z+7
r : rotation de centre A(z),d’angle o M’=r(M) ssi 2-z2p= €'Yz~ zp)
h : homothétie de centre A(z,), de rapportk:  M’=h(M) ssi 72’- Zp=K(z — 24)

(la symétrie centrale est une rotation d’angle )

rappel sur les angles (tout est mod 2 = et les vecteurs sont non nuls)

—_— —, —_— —, —_— — —_— — —_— —,

(v;u’):-(u,v) (u,v)Er+( u, v)

, V)
w’, v)=( u , v )(Chasles)




