	Transformation
	Définition
	Représentation

	Symétrie orthogonale par rapport à la droite D notée sD
	M’ est l’image de M par la symétrie sD  si : 


	D    
                                                 . M


	Symétrie centrale de centre O notée sO
	M’ est l’image de M par la symétrie sO  si :


	                      . M
                                              . O



	Translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)

notée t

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)

	M’ est l’image de M par la translation t

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 si 


	A
                                                    . M
                              B



	Rotation de centre O et d’angle ( dans le sens direct (inverse des aiguilles d’une montre) notée r(O,() ou simplement r
	M’ est l’image de M par rotation r si :


	                                                                                . M
                                              . O




