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II.  La translation

Déplaçons la flotte A  eq \o\al(\s\up-2(1)), A  eq \o\al(\s\up-2(2)) et A  eq \o\al(\s\up-2(3)) 

de la manière définie ci-dessous :

direction = verticale

sens = bas







longueur = 3cm                                                         
Le déplacement qui envoie A  eq \o\al(\s\up-2(1)), A  eq \o\al(\s\up-2(2)) et A  eq \o\al(\s\up-2(3)) 

sur B  eq \o\al(\s\up-2(1)), B  eq \o\al(\s\up-2(2)) et B  eq \o\al(\s\up-2(3)) est appelé la translation de vecteur                             


 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
.            

Un vecteur est défini par :


- une direction (ici : …………………….)

- un sens (ici : ……………………..)

- une longueur (ici : ……………………..)
Pour le vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
, ………. est le l’origine et ……….. est l’extrémité.

On dit que les points B  eq \o\al(\s\up-2(1)), B  eq \o\al(\s\up-2(2)) et B  eq \o\al(\s\up-2(3)) sont les images respectives des points A  eq \o\al(\s\up-2(1)), A  eq \o\al(\s\up-2(2)) et A  eq \o\al(\s\up-2(3)) par la translation de vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
.

Une translation est un déplacement définit par un vecteur.
Origine :
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« vecteur » vient du latin « vehere » (conduire, transporter)

Le mot a été introduit en 1925 et la notation EQ \o(\s\up12(¾®);AB) en 1920.

A l’origine des vecteurs, un italien, Giusto Bellavitis (1803-1880) qui les désignait comme segments équipollents.
III.  Egalité de vecteurs


Dire que : 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());CD)
    revient à dire que :
… est l’image de …  par la translation de vecteur ………
Deux vecteurs égaux ont même direction, même sens et même longueur.
Dans l’exemple ci-dessus, on peut poser : 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());u)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());CD)
.

On dit que 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 et 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());CD)
 sont des représentants du vecteur 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());u)
.   
Conséquences :

Propriété du parallélogramme: 

Si 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());CD)
, alors ……………… est un parallélogramme. (éventuellement aplati)


Propriété réciproque: 

Si ABCD est un parallélogramme, alors ……………
                                                            et ………….
Propriété du milieu: 



 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());BC)
 revient à dire que B est le ………………………

Méthode: 

A partir du parallélogramme ABCD, construire les points E, F, G et H tels que :



 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());DE)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());BC)



 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());CF)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());DC)



 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());BG)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());AB)
 


 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());HA)
 = 

 Symbol 190\f Symbol \s5\h 

 Symbol 174\f Symbol \s5\h  eq \o(\s\up8(\d\fo2());BC)
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